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《无缝钢管管端超声检测方法》

（征求意见稿）

编制说明

一、工作简况

1、任务来源

本项目是依据国家标准化管理委员会文件国标委 [2021] 28号文“国家标准

化管理委员会关于下达 2021年第三批推荐性国家标准计划及相关标准外文版计

划的通知”下达的项目计划，项目编号为 20214324-T-605，项目名称为“无缝钢

管管端超声检测方法”。本项目是制定项目，主管部门为中国钢铁工业协会，归

口单位为全国钢标准化技术委员会，主要起草单位：武汉中科创新技术股份有限

公司、冶金工业信息标准研究院等，计划完成时间为 2023年。

2、主要工作过程

起草(草案、调研)阶段: 计划下达后，2021年 10月全国钢标委钢产品无损

检测分委员会组织各起草单位成立了起草工作组，由武汉中科创新技术股份有限

公司牵头成立了标准编制工作组），负责主要起草工作。工作组对国内外无缝钢

管管端超声检测方法的技术现状与发展情况进行全面调研，同时广泛搜集相关标

准和国内外技术资料，进行了大量的研究分析、资料查证工作，结合实际应用经

验，进行全面总结和归纳，在此基础上提出《无缝钢管管端超声检测方法》标准

修订草案初稿。经工作组及有关专家研讨后，对标准草案初稿进行了认真的修改，

于 2023年 8月形成了标准征求意见稿及其编制说明等相关附件，报全国钢标委

钢产品无损检测分委员会秘书处。

3、主要参加单位和工作组成员及其所做的工作

本标准由武汉中科创新技术股份有限公司 、冶金工业信息标准研究院、

XXX、XXX、XXX等单位共同起草。

主要成员: XXX、XXX、XXX等。



所做的工作: XXX任工作组组长，主持全面协调工作，负责对各阶段标准的

审核; XXX为本标准主要执笔人，负责本标准的具体起草与编制; XXX负责国内

外相关技术文献和资料的收集、分析及资料查证，对产品生产工艺、性能和使用

经验进行总结和归纳; XXX 负责对国内外产品和技术的现状与发展情况进行全

面调研，XXX负责对各方面的意见及建议进行归纳、整理。

二、标准编制原则

本标准在制定/修订过程中，遵循“面向市场、服务产业、自主制定、适时推

出、及时修订、不断完善”的原则，注重标准修订与技术创新、试验验证、产业

推进、应用推广相结合，本着先进性、科学性、合理性和可操作性以及标准的目

标、统一性、协调性、适用性、一致性和规范性的原则来进行本标准的制定/修

订工作。

未采用国际标准的制修订的标准：

本标准在起草过程中主要按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第 1部分：

标准化文件的结构和起草规则》的要求编写。在确定本标准主要技术指标时，综

合考虑生产企业的能力和用户的利益，寻求最大的经济、社会效益，充分体现了

标准在技术上的先进性和合理性。

三、主要内容说明

本标准介绍超声相控阵管端自动检测方法。该方法采用带角度的相控阵线扫

实现波束倾斜入射，适合大面积的同角度检测，可以用来进行纵向及横向探伤，

不带角度的相控阵线扫则适合分层检测；此外，相控阵探头内部声线密集，整个

宽度内声束灵敏度均衡，覆盖区无需移动探头，即可实现盲区为零的目标区全检

测，且具有设备简单、操作方便、机动灵活性强、检测方法简单和缺陷易判的特

点。

本标准规定了无缝钢管管端超声检测的通用要求、检测设备、试块、检测

方法、检测设备设置、检测校验、结果评定、记录和报告。



本标准适用于管体自动超声检测设备未能完成的外径不小于6mm且壁厚与

外径之比不大于0.2的无缝钢管管端区域纵向、横向、分层缺欠的超声波检测。

本标准的主要章节为：1-范围、2-规范性引用文件、3-术语和定义、4-通

用要求、5-仪器和设备、6-试块、7-检测方法、8-检测设备设置、9-设备校验、

10-结果评定、11-记录和报告。

本标准的主要内容：

（1） 范围 ：规定了本标准方法针对无缝钢管检测时适用的缺陷类型及适

用的钢管类型特征要求；特别说明本方法主要用于管体自动超声检测

设备未能完成管端区域进行检测，分层缺欠检测仅适用于壁厚不小于

6mm的钢管；本标准参照 GB/T 5777 的范围规范，适用于通用型号的

无缝钢管；

（2） 规范性引用文件：本标准主要引用了 GB/T 5777《无缝和焊接（埋弧

焊除外）钢管纵向和/或横向缺陷的自动全周向超声波检验》及其它相

关标准；经过仔细查对，本标准中引用的标准名称和引用内容都是正

确的。标准正文里涉及到了的所有这些标准的标号或引用了部分内

容；

（3） 术语和定义：增加了轴向分辩力、管端盲区及同类检测相关术语的定

义；

（4） 通用要求：对通用条件下被检工件状态、检测条件、检测人员进行了

一般要求，参照 GB/T 41966 《无缝钢管相控阵超声检测方法》的通

用要求；

（5） 仪器设备：规定了常规超声和相控阵超声检测设备、探头、系统组合

性能的要求。相控阵超声采用独立控制相位的阵列探头技术，合成控

制检测声束的位置、方向和聚焦，并实现电子扫描。仪器设备的性能

决定了检测分辨力，连续覆盖的扫描速度和成像检测的效果。引用了

NB/T 47013.15《承压设备无损检测 第 15部分：相控阵超声检测》“5.7

承压设备用无缝钢管管端超声检测方法和质量分级”中对检测仪器的

要求；

（6） 试块：参考 GB/T 5777 和 GB/T 41966规定管端检测对比样管的横向、



纵向、分层、斜向人工缺陷及声束校准试块的制作要求。另外，新增

人工管端边缘缺陷的位置、尺寸和加工工艺的要求。

（7） 检测方法：规定了无缝钢管管端检测方法的通用要求及相控阵轴向线

性技术检测的条件，确保在检测过程中，相控阵声束对无缝钢管管端

扫查的全覆盖。

（8） 检测设备设置：规定了相控阵检测前需要根据规定的对比试块对检测

设备进行调试和测试，设置检测参数，以保证管端各部位缺陷信号都

可以被有效识别。

（9） 设备校验：规定了设备设置调试完成后，对设备进行测试的要求和方

法，确保检测过程中扫描声束与机械速度的匹配，以保证检测的全覆

盖；

（10） 结果评定：参照 GB/T 5777 对检测结果进行评定；并增加分层缺陷

结果评定方法；

（11）记录和报告：本标准参照 GB/T 41966《无缝钢管相控阵超声检测方

法》，规定了无缝钢管相控阵检测所需的记录和报告中所需的参数和

图形；

本标准兼容国标 GB/T 5777《无缝和焊接（埋弧焊除外）钢管纵向和/或横向

缺陷的自动全周向超声波检验》，与 GB/T 41966《无缝钢管相控阵超声检测方法》

可配套使用，优势在于采用相控阵超声技术对声束灵活的控制能力和更高的检测

灵敏度、分辨率，提高检测覆盖率和效率，能实现无缝钢管管端原自动化无法覆

盖区域的全面检测。

本标准的全部内容，经过标准起草工作组协商一致。

四、主要试验(或验证)情况

征求意见同时，组织国内相关企业对标准中重要技术指标或性能指标进行验

证。验证情况如下：

1、基本原理

本系统采用相控阵线阵技术，由不同活性的阵列晶片，以恒定的发射角产生



的波束形成的线扫视图。分度点以线性移动，其视图将以某一个波束角度的平行

四边形方式显示。线扫示意图见图 1 所示。

图 1 线扫示意图

线扫具有如下特点：

 带一定角度的相控阵线扫可以实现波束倾斜入射，适合大面积的同角度

检测，可以用来进行纵向及横向探伤。

 不带角度的相控阵线扫则适合分层检测。

 覆盖区无需移动探头，即可实现目标区的全检测。

2、试验系统

实验系统采用一种基于机器人进行管端自动化检测的技术，使用相控阵超

声，对管端进行分层及非分层缺陷的检测。非分层缺陷主要包含纵向及横向缺陷

等。超声使用相控阵技术，软件通过 C扫描方式呈现检测结果。

无缝钢管管端配置 4组相控阵探头，分为纵向检测探头共 2只（顺时针、逆

时针），横向检测探头共 1只（前向、后向），分层检测探头 1组（0°）。

纵向检测使用物理角度偏转，电子声束仅沿着钢管轴向移动。横向检测使用

电子角度偏转，并沿着钢管轴向移动。横向检测探头分 2个周期偏转出前向及后

向的两个角度声束。分层检测无物理及电子角度偏转，仅沿着钢管轴向移动。同

时，通过相控阵技术，即时调整到较小孔径，可以大大缩小探头的边缘效应，确

保端部坡口区的分层检测实现最小的盲区。纵向检测、横向检测及分层检测见图

2所示。



图 2 相控阵各探头检测示意图

探头均安装在带有万向适应机构的探头架中，探头架可进行上下弹性浮动，

保证适应管端弯曲度大的状况。探头架如图 3所示。

图 3 相控阵各探头检测示意图

管端数据显示采用 C扫描模式，更好的适应焊接钢管大直径、端部轴向短距

离的探伤需求。通过 C扫描可以清晰观察到端部各区域内的质量问题。C扫描数

据可进行分层及非分层缺陷的切片显示切换，也可整合显示。

检测开始后，系统通过 3D 视觉传感器对感应区内进行扫描，发现钢管端部

后，通过扫描获取管端位置及管径大小，并将位置及管径信息传输给智能机器人。

机器人收到传感器发送的信息后，通过实时位置更新及路线规划，夹持探头组进

入管内壁一段距离，该距离可通过用户自行指定，范围为 500mm。到达指定位置，

钢管匀速原地旋转，第一个探头下落，机器人根据钢管转速及管径大小自动计算

探头下落时间，确保探头可以沿着钢管表面转动 1周后，以一定探伤速度沿着钢

管轴线移动。探头轴向移动速度可以保证钢管旋转一周，探头轴向移动距离小于

等于探头有效声束的 50%，从而实现扫查的 150%重复覆盖。机器人带动探头移动

到第二个探头到达下落区，然后重复第一个探头的各项动作。该动作同样适用于

后面的第三以及第四个探头。当第一个探头移动到管端处后，停止轴向移动，保

证该探头可以扫查一周的长度后，自行抬起，结束第一个探头的扫查任务。机器

人继续带动后部探头轴向移动，各探头重复探头 1的动作及轨迹，直到全部探头

扫查任务均结束，全部探头抬起后，机器人自行复位到钢管侧面，旋转辊道下落，

将钢管放置到传输辊上，挡料轮下降，钢管继续沿着传输辊道前进，到达下一个

工位。机器人则准备迎接下一根钢管的检测任务。

对于横向检测，由于超声波对管端斜射，存在端部反射波，为了更好的实现



端部缺陷分选，软件内置端部反射波处理专用算法自动分选出端部反射及缺陷反

射波，见图 4所示。

图 4 端部筛选缺陷示意图

3、试验样管

为了验证检测能力，特在规格为φ1016×18mm的钢管端部制作表 1所示的

各种人工缺陷，模拟钢管管端存在的分层及非分层缺陷，进行测试。

表 1 缺陷类型及分布

编号 缺陷类型 当量 距端部位置/距端部位置/角度

1 平底孔 FBH3mm ×1/2T 0mm/300mm/0°

2 纵向刻槽 25mm（长）×0.9mm（深）×0.5mm（宽） 0mm/300mm/120°

3 横向刻槽 25mm（长）×0.9mm（深）×0.5mm（宽） 0mm/300mm/240°

注：所有刻槽，距离端部 0mm 处为内部刻槽，距离端部 300mm 处为外部刻槽。

4、试验结论

探测的缺陷如图 5所示。

（a）非分层缺陷



（b）分层缺陷

图 5 相控阵各功能检测缺陷图

结果为 C扫模式，效果如图 6所示。缺陷 1、2为分层缺陷，缺陷 3、4、5、
6为非分层缺陷。

图 6 相控阵 C扫检测示意图

本试验将自动化产品结合超声相控阵技术，检测结果通过 C扫描呈现，缺

陷显示形象直观。检测精度高，重复性良好，实现了无缝钢管管端的全自动检测。

五、标准中涉及专利的情况

本标准不涉及专利问题。

六、预期达到的社会效益、对产业发展的作用等情况

本标准首次制定；本标准充分纳入和反映了当今新产品、新技术、新工艺的

先进技术成果，为无缝钢管管端超声检测技术的推广应用提供了有力的技术支

撑，为指导和规范无缝钢管管端超声检测提供了依据，有利于提高检测效率。

通过标准的制定和实施，将促进检测效率提升，增强产品的国内外市场竞争



力，同时为推进产业结构调整与优化升级创造条件，对规范市场竞争，引导市场

良性发展，加快我国钢管管端检测技术快速发展具有积极的促进作用。

六、与国际、国外对比情况

本标准没有采用国际标准。

本标准制定/修订过程中未查到同类国际、国外标准。

本标准制定/修订过程中未测试国外的样品。

本标准水平为国内先进水平。

七、在标准体系中的位置，与现行相关法律、法规、规章及标准，特

别是强制性标准的协调性

本标准与现行相关法律、法规、规章及相关标准协调一致。

八、重大分歧意见的处理经过和依据

无。

九、标准性质的建议说明

建议本标准的性质为推荐性国家标准。

十、贯彻标准的要求和措施建议

一般情况下，建议本标准批准发布 6个月后实施。

十一、废止或代替现行相关标准的建议

无。



十二、其他应予说明的事项

无。

《无缝钢管管端超声检测方法》国家标准编制工作组

2023年 8月 21日
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